Cihazi kullanmadan 6nce kullanma kilavuzunu dikkatlice okuyunuz! Kullanma kilavuzundaki uyarilara uyulmamasindan kaynaklanan zarar,
ziyan ve sahislarin ugrayacagi kazalarda sorumluluk kullaniciya aittir. Bu durumda olusan arizalarda cihaz garanti kapsamindan cikar.

ENDA EUP SERISi PID UNIVERSAL KONTROL CiHAZI

ENDA EUP Serisi universal

P> Segilebilir gift set degeri girebilme.

P> Secilebilir PT100 ,J, K, L, T, S, R sensor tipleri.

P> Segilebilir 0-20mA, 4-20mA, 0-10V,2-10V, 0-25mV ve 0-50mV girigi.

P> PID parametrelerinin otomatik hesaplanmasi (SELF TUNE).
Sistemi ilk defa ¢aligtirmadan 6nce PID parametreleri biliniyorsa
girilmeli, bilinmiyor ise Self-Tune 6zelligi caligtirimahdir.

| 4 Ug farkli 6zellik atanabilen dijital giris.
P> Ug farkli 6zellik atanabilen F fonksiyon tugu.

P> Soft-Start ézelligi.
P> Segilebilir Analog, SSR veya

P> Segilebilir 0-20mA ve 4-20mA analog kontrol gikisi.

P> 16 Adima kadar segilebilir profil kontrol 6zelligi.

P> ikinci Alarm ya da sicaklik kontrol ¢ikisi olarak kullanilabilen C/A2 role gikisi.
P> Birinci Alarm ¢ikigi veya PID sogutma ¢ikisi olarak kullanilabilen A1 role gikisi.
P> Secilebilir Isitma/Sogutma kontrol.

P> Giris icin offset 6zelligi.
P> Prob arizasi durumunda role

P> RS-485 ModBus protokollyle haberlesme (Opsiyonel).
P> EN standartlarina gére CE markali.

kontrol cihazini tercih ettiginiz icin tesekkur ederiz.
EUP7420

EUP4420

cin2

START  STOP

Réle kontrol gikisi.

UNIVERSAL CONTROLLER

EUP8420

EUP9420

konumlarini segebilme veya periyodik ve oto-periyodik ¢alisma.

sv

Siparis Kodu: EUP 4 2 0 -T LN —' '—, '— l-l
! 3 Ju oy
1 - Ebatlar 2 - Besleme Voltaji 3 - Modbus
4420.....48x48x87mm UV....90-250V AC RS........ Modbus NV ERGALCONTROLLER
7420.....72x72x97mm (Istege baglh)
8420.....48x96x87mm LV.....10-30V DC / D mpe A
9420......96x96x50mm 8-24V AC Detayli bigi icin EUPx420 Serisi v o o
AMod us Adres Haritasi ve Baglanti
Semasi kilavuzuna bakiniz.
Giris Tipi Skala Araligi Dogruluk
sC °E
PT100 Rezistans termometre EN 60751 -199.9...600.0°C -199.9...999.9 °F +0,2% (tam skalanin) + 1 hane
PT100 Rezistans termometre EN 60751 -200...600 °C -328....1112 °F +0,2% (tam skalanin) + 1 hane
J (Fe-CuNi) Termokupl EN 60584 -30.0....600.0°C -22.0....999.9 °F +0,5% (tam skalanin) + 1 hane
J (Fe-CuNi) Termokupl EN 60584 -30....600°C -22...1112 °F +0,5% (tam skalanin) + 1 hane
K (NiCr-Ni) Termokupl EN 60584 -30.0...999.9°C -22.0....999.9 °F + 0,5% (tam skalanin) + 1 hane
K (NiCr-Ni) Termokupl EN 60584 -30...1300°C -22....2372 °F +0,5% (tam skalanin) + 1 hane
L (Fe-CuNi) Termokupl DIN 43710 -30.0....600.0°C -22.0....999.9 °F + 0,5% (tam skalanin) £ 1 hane
L (Fe-CuNi) Termokupl DIN 43710 -30....600°C -22...1112 °F + 0,5% (tam skalanin) + 1 hane
T (Cu-CuNi) Termokupl EN 60584 -30.0...400.0°C -22.0....752.0 °F + 0,5% (tam skalanin) = 1 hane
T (Cu-CuNi) Termokupl EN 60584 -30....400°C -22.....752 °F +0,5% (tam skalanin) + 1 hane
S (Pt10Rh-Pt) Termokupl EN 60584 -40...1700°C -40....3092 °F +0,5% (tam skalanin) + 1 hane
R (Pt13Rh-Pt) Termokupl EN 60584 -40...1700°C -40....3092 °F + 0,5% (tam skalanin) + 1 hane
0-20mA girisi -1999...+9999 (max skala araligi 10000) +0,2% (tam skalanin) +1 hane
4-20mA girisi -1999...+9999 (max skala araligi 10000) +0,2% (tam skalanin) +1 hane
0-10V girisi -1999...+9999 (max skala araligi 10000) +0,2% (tam skalanin) 1 hane
2-10V girisi -1999...+9999 (max skala araligi 10000) +0,2% (tam skalanin) +1 hane
0-25mV girisi -1999...+9999 (max skala araligi 10000) +0,2% (tam skalanin) 1 hane
0-50mV girisi -1999...+9999 (max skala araligi 10000) +0,2% (tam skalanin) +1 hane

CEVRESEL OZELLIKLER

Ortam/depolama sicakhgi

0...+50°C/-25 ... +70°C

Bagil nem 31°C'ye kadar %80, sonra lineer olarak azalip 40°C’de %50'ye disen nemde calisir.

Koruma sinifi EN 60529 standardina gére On panel IP65, Arka panel : 1P20

Yiikseklik En ¢ok 2000m

A Cihazi agindirici, ugucu ve yanici gazlara veya sivilara maruz birakmayiniz ve bu maddelerin bulundugu ortamlarda kullanmayiniz.
ELEKTRIKSEL OZELLIKLER

Besleme 90-250V AC 50/60Hz ; 10-30VDC / 8-24VAC SMPS

Giig tiiketimi En ¢ok 5VA

Baglanti Gig klemensi: 2.5mm?lik soketli, Sinyal klemensi: 1,5mm? soketli klemens

Hat direnci En cok 100o0hm

Bilgi koruma EEPROM (en az 10 yil)

EMC EN 61326-1: 2013 (EN 61000-4-3 standarti igin performans kriteri B saglanmistir.)

Giivenlik gereksinimleri EN 61010-1: 2010 (Kirlilik derecesi 2, asiri gerilim kategorisi )

CIKISLAR

C/A2 gikisi Réle : 250V AC, 8A ( rezistif yuk icin ), NO+NC ( "Kontrol” veya “Alarm2” ya da “Motorlu Vana Open” ¢ikigi olarak segilebilir ).
A1 cikigi Role : 250V AC, 8A ( rezistif yik icin ), NO ("Alarm1” veya “"Sogutma Kontrol” yada “Motorlu Vana Close” ¢ikisi olarak segilebilir ).
ANL/SSR cikigi 0-20mA, 4-20mA, 24V 20mA maksimum SSR ¢ikisi. Maksimum yik direnci 600 Ohm.( Q) ( 12 bit 0.2% dogruluk )

Role omrii Yiksliz 30.000.000 anahtarlama; 250V AC, 8A rezistif yikte 300.000 anahtarlama

KONTROL

Kontrol bicimi

Tek set-deger ve alarm_kontroll. 16 adima kadar profil kontrolu.

Kontrol yontemi

On-Off / P, PI, PD, PID ( segilebilir ).

A/D doniigtiriici

14 bit

Ornekleme zamani

100ms (Minimum)

Oransal band

%0.0 ile %100.0 arasinda ayarlanabilir. Pb=%0.0 ise On-Off kontrol segilir.

Kontrol periyodu

1 ile 125 saniye arasinda ayarlanabilir.

Histerisiz 1 ile 50°C/Farasinda ayarlanabilir.

Cikis gici Set degerindeki oran %0 ile %100 arasinda ayarlanabilir.

KUTU

Kutu sekli Sikigtirilarak panoya yerlestirilir (DIN 43 700'e gore).

Ebatlar EUP4420 : G48xY48xD87mm  EUP7420 : G72xY72xD97mm
EUP8420 : G48xY96xD87mm  EUP9420 : G96xY96xD50mm

Agirlik Ambalajl olarak yaklagik 400g (EUP4420 igin 250g).

Kutu malzemeleri

Kendi kendine soénen plastikler kullaniimigtir.

Cihaz calisir durumdayken herhangi bir sivi temasindan kagininiz.
Solvent (tiner, benzin, asit vb.) iceren veya asindirici temizlik maddeleriyle cihazi temizlemeyiniz.

SISEL MUHENDISLIK ELEKTRONIK SAN. VE TiC. A.S.

Serifali Mah. Barbaros Cad. No:18 Y.Dudullu 34775
UMRANIYE/ISTANBUL-TURKEY

Tel : +90 216 499 46 64 Pbx. Fax : +90 216 365 74 01
url : www.enda.com.r
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CALISMA MODU > SET
% CDJ SET PROGRAMLAMA LIEERAES "Programlama Modunda" iken 20 s[g. herhangi bir tusa basiimaz ise otomatik olarak bilgi kaydedilir ve "Calisma Moduna" girilir veya C] tusuna basilarak ana D
" - ET 3
F c(mjss';ru§u basili tutulurken @ tusuna basilirsa "Programlama Moduna" girilir. mentiye gegildikden sonra () () tuslarina ayni anda basilir, bilgi kaydedilir ve "Galisma Moduna” donilir. C’Af_f
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L5Lo. = CIA2 gikisi control set
degeri alt limiti.

0ile L5H + Parametresini
deger arasinda ayarlanabilir.

L5H . = CIA2 gikisi control set
degen ustlimiti.
Chlo ¥
deger ile Ust skala degen araslnda
ayarlanabll

b = CIA2 gikigi Oransal band

osterdigi

MADEL i,

saRr S0P

00.0 arasinda
b =%0.0 ise On-Off

kontrol sez;mr

"HHS = CIA2 cikisi
degeri
1ile 50 °C arasinda ayarlanabilir.

histerisiz

L.k 1=CIA2 gikisiintegral degeri.
0.0 ile 100.0 dakika arasinda
ayarlanabilir. £. £ 1+ = 0.0 ise integral
etkisidevre dig.

TP AV,

SoRr_sior
£ £d =CIA2 gikis tiirev degeri.
0.00 ile 25.00 dakika arasinda
ayarlanabilir. L. Ed=0.0ise tirev
etkisi devre disi.

s
L LE.=CIA2 gikiiperiod zamani.
1 ile 125 saniye arasinda
ayarlanabilir.

NAVEL 1Vws.

LLPS = CIA2 Set degerinde CIA2
cikisi giig ylizdesi.
%0ile %100 arasinda ayarlanabilir.

MADEL 3.
s _stoe

LE.ck = sensér anizasinda kontrol

LEck =EPY ise prob arzizasinda
LERS. Parametresindeki oransal
degere gore kontol yapilir.

LEck =Ruto.ise prob arizasinda,
arizadan once set degerinde en son
bulunup kayit edilen kontrol yiizdesi
ile kontrol yapilir.
CEPS. = sensd
cikisi giic yiizdesi.

%O0ile %100 arasinda ayarlanabilir.

L. Pb=0.0(On/Offkontrol)ise ve
LEPS =0 ise hata durumunda gikis
Off olur, sifirdan farkli bir degerse,
hata durumunda ¢ikis On olur.

55.£.5 = Soft Start timer set degeri.
Bu parametre cihaza ilk enerji
verildiginde set degerine kag dakikada
ulagilacagini belirler. 0 ile 250 dakika
arasinda ayarlanabilir. Eger 0
degerine ayarlanirsa soft start 6zelligi
iptal edilmis olur ve cihaz set degerine
cikabilecegi en yliksek hizla gikar.

L.t YP. = Kontrol tipi segimi.
CEYP = HERE ise 1sitma kontrolii
yap\llr

L5ER =Lool ise sogutma
kontrolii yapilir.

MAPEL A,

s Siop

arizasinda C/A2

AYAPEL a7,

SR sior

AAPEL a7,

B

L. Pb Parametresi “0” segi
parametre aktif olur.

E Pb Parametresi “0.0” ‘dan farkh

secildiginde bu parametre aktif olur.

L Pb = 00 veya LEct
segildiginde bu parametre aktif olur.

A2

EPS,
A3

AViNS.

Lo5€E Parametresi Alon.
secili ise bu meni
goriinmez.

sor

A 150 =Alarm1 set degeri alt limiti.
0ile A {5H Parametresinin gésterdigi
deger arasinda ayarlanabilir.

A I5H = Alarm1 set degeri iist
imiti

R 15.L Parametresinin gosterdigi
deger ile Ust skala degeri arasinda
ayarlanabilir.

R IHY = Alarm1 gikisi histerisizi.

ile 50 °C arasinda ayarlanabilir.

MAPEL s,

R IEP = Alarm1 tipi.

Alti degisik alarm tipi segilebilir.
ndE.= Bagimsiz alarm
Y (Independent).

dE. =Sapma alarm (Deviation).
bAnd =Bandalarm (Band).
bAn = Sicaklik band igine
girdikten sonra band alarm aktif
(Band with inhibition).

inlo = A gkisi bagimsiz
sofggtma kontroli.

r&lo =A!gkisi bagil sogutma
kontroldi.

R I5¢ = Alarm1 gikis durumu.
H 1 = AMgikisi Alarm1 set degerinin
ustlinde, on.

Lo = Algikisi Alarm1 set degerinin
Ustiinde, off.

RiEr =
jurumu.

on  =A1Cikisi prob hatasinda on.
of F =A1Gikisi prob hatasinda off.

‘Fb -

s e

MAPEL. x5
s stor

Alarm1 prob hatasi

saVns.

ST Stop

A1 Cikigi Oransal band

%0 |Ie %100 arasinda ayarlanabilir.
A 1Pb =%0ise On-Offkontrol segilir.

A It 1 = A1 Gikisiintegral degeri.
.0 ile 100.0 dakika arasinda
yarlanabilir.

A1k 1 = 0.0 iseintegral etkisi devre
disl.

A lEd = A1Gikisitiirev degeri.

ile 2500 dakika arasinda

MADEL x3Tis

s stor

e s A 16D = 0.00 ise tiirev etkisi devre

[y @n]

A ILE = A1 Gikisi period zamani.
ile 250 saniye arasinda

yarlanabilir.

RAVEL as

R ’F’b A1 Set degerinde A1 gikist
B3 i yiiz
= %0 |Ie%100 araslnda ayarlanabilir.
R IEP =SenséranzasindaA1 gikisi
B2 iig yiizdesi.

%0 ile %100 arasinda ayarlanabilir.

1 A It. P Parametresi in{.o.veyarElo.

& secildiginde bu parametre goriilemez.

R IEP Parametresi nLo. veya rELo.

B2 segcildiginde bu parametre aktif olur.

A 1P Parametresi 1nLo.veyarELo.
B3 seciliiseve A /Pb sifirdan farkliise bu
parametre aktif olur.

NOTLAR

Parametreler ile ilgili

bilgilendirme yontemi

asagidaki gibidir.
ABCD

az
a3

Bu sayfada gosteri
satirda parametre isimleri, ikinci satirda ise
mevcut parametreye ait deger bilgileri yer
almaktadir.
gosterilen deger, cihazin fabrika degerleridir.

n cihaz ekranlarinda ilk

Ayni zamanda ikinci satirda
|:> Parametre adi.

> Parametre degeri (fabrika degeri).

c1

VNS,
(@] Lo5E. Parametresi £ -A2
&veya AL on. segili ise bu

menii goriinmez.
Ad5L FlE'b’ = Alarm2 set degeri alt
-30)5 Ol\eFfE'bH" in go gi

MAPEL 3T,

deger arasinda ayarlanabilir.
A25H =
A25L  Parametresinin - gosterdigi

deger ile Ust skala degeri arasinda
ayarlanabilir.

s stor

Alarm2 set degeri ist

MADEL i,
st S1op

R2HY = Alarm2 gikigi histerisizi.
1ile 50 °C arasinda ayarlanabilir.

NAPEL AV,

SR stor

R2EP = Alarm2tipi.
Dort degisik alarm tipi segilebilir.
rndE. = Bagimsiz alarm
(Independent).

= Sapmaalarm (Deviation).
bAnd = Bandalarm (Band).
bAn. 1 = Sicakiik band igine girdikten
sonra band alarm aktif (Band with
inhibition).

MAPEL 23ins.

s sor

A25E. = Alarm2 gikis durumu.
H 1 =A2¢ikisi setdegerinin iistinde

o s Lo =A2cikist set degerinin stiinde
off.

st s
R2Er =
durumu.

on = A2gikisi prop hatasinda on.
of F=A2¢ikisi prop hatasinda off.

Alarm2 prob hatasi

c1 PLon. Parametresi of F ise bu
parametre gorilir.

/\ Girig Tipi Segim Tablosu

nPE. = Girig tipi segimi.
PED = PT100 ondalikii,
PE. = PT100 ondaliksiz,
JO = Ondalikhi J tipi,
J = J tipi,

FO = Ondalikii K tipi,
F = K tipi,

L8 = ondalikii L tipi,

L = L tipi,

t0 = Ondalikih T tipi.
t =T tipi,

5 =S tipi,

r = R tipi, Termokupl Segimi.

0-20 mA giris segimi,
4-20 mA giris segimi,
0-10 V girig segim,
2-10 V giris segimi,
0-25 mV giris secimi,
= 0-50 mV giris secimi.

Bu parametreler
degistikge bazi
parametreler degisir.

D2

MADEL AiVins

RAVEL xms.

MAPEL. piTis

s stor

MADEL i,

s stor

MADEL xiims,

B

MAPEL. 13

s stor

MADEL 5

(@]

T e

MAPEL p3ins.

sam R

FFEL
nonk

MADEL s

s stor

MAOEL 3.

’Lon. = Profil kontrol segim

parametresi.

of F = Standartkontrol yapilir.

on = Profilkontrol yapilir.

1nPE. = Girig tipi segimi.
Detaylarigin, bu sayfanin altinda

bulunan “Giris Tipi Se¢im

Tablosuna”bakiniz.

FLEr. = Dijital filitre Katsayisi.
Gosterilen degerin filitre edilmesini
saglar. 1 ile 200 degerlerini alabilir.
Eger bu parametre 1 ise dijital filitre
en hizli cevabi verir. 200 degerinde
ise filitre cevabi en yavas olur.
Parazitli ortamlarda bu parametrenin
degeriarttinimalidir.

= Control gikigi segimi.
C/A2 (Role) gikisi segimi
SSR ¢ikisi segimi

-20 mAanalog ¢ikis segimi.
-20 mAanalog ¢ikis segimi.
Acon. = Motorlu vana kontrol gikist
segimi.

Acot. =
zamani.
2ile 300 sn arasinda ayarlanabilir.

Motorlu vana tam agma

AclE =
periyodu.
/_[i‘\ ile %50 arasinda ayarlanabilir.
c.ot. zamaninin yiizdesi olarak
vana kontrol ¢ikis periyodu.

Bu parametre vananin ne siklikta
ga\litmlacagml ayarlayarak gereksiz
siklikta galismasini engeller.

ofF5. = Offset Degeri.

Offset degeri, 6lgme degerine ilave
edili. Bu ozellik 6lgim probunun
olgme noktasina olan uzakhgindan
dolayi olusabilecek hatalari ortadan
kaldirmak icin kullanilir. -99 ile 100°C
arasinda, ondalikl giriglerde -10.0ile
10°C arasinda ayarlanabilir. Normal
degeri 0'dir.

dAdr. = RS485Baglanti Adresi.
1ile 247 arasinda ayarlanabilir.

Motorlu vana kontrol

bAud =Rs485Baglanti Hizi.
off, 2.40, 4.80, 9.60, 19.20 ve 38.40
degerlerine ayarlanabilir.

dinL. = Dijital giris ayar
parametresi.
non€ = Dijital giris kapall.

L25R = Dijital giris aktif ise 2. set
degeri kullanilir.

Aflnu. = Du\lal gmg aktif ise Manual
moda gegilir ve L.LE parametresindeki
periyoda ve n.5EE parametresindeki
% degerine gore oransal ¢ikis verilir.
d5Fo. = Dijital giris aktif ise sadece
sicaklik gosterim moduna gegilr.
PS5t r. = Dijital giris aktif ve AL on=0n
ise Profil start edilir.

PHL d = Dijital giris aktif ve P on=0n
ise Profil hold konumuma gegirilir.

FREL =
parametresi.
nonE = Fonksiyon tusu kapali.
L25R = Fonksiyon tusu ile 2. set
degeri kullanilir.

Aflnu. = Fonksiyon tusu ile Manual
moda gegilir.

d5Fo. = Fonksiyon tusu ile sadece
sicaklik gosterim moduna gegilir.

Fonksiyon tusu ayar

Aolo = Analog out minimum
cikig yiizdesi.
0 ile AoH. degeri arasinda

() avarlanabilir.

RoH . = Analog out maksimum
gikig yiizdesi.
Rolo  degeri ile 100 arasinda

5.£.u5 = Selftune kontrol parametresi.

& A5‘Tu§lanna birlikte basilirise, cihaz ana
‘ekrana doner ve sicaklik ylksek degil ise,
ser MAEL ekranda P idE. mesaji yanip sonerek self
tune islemi otomatik olarak baslar. Eger
baslangic sicaklig self tune yapmak igin
yiksek ise gostergede & EH 1. mesaiji goriliir
ve cihaz sicaklik diigene kadar bekler. Daha
sonra gostergede £ «dk. mesaji gériinir ve
otomatik olara self tune iglemine baslanir.
Selftune islemi bittikten sonra bulunan £.Pb
Lt v, Lok ve LLE degerleri hafizaya kayit
edilir. Sonra cihaz "Calisma Modunda" doner.
Self tune islemi basari ile tamamlandiktan
sonra bEun menusu otomatik olarak
kaldirilir. Yeniden self tune islemi yapabilmek
igin SECU. menusindeki 5.£.5C.

parametresi P9€ 5 yapiimalidir.
ser #p0e. SELF TUNE DURDURMA

CIASET START

CIASET START
[I—

Herhangi bir nedenle Self Tune islemi
sgnlandmlmasi gerektiginde, tekrar veﬁ;}r
(O tuslan ile program moduna gegilir ve
7 e

5.& un menusiine gelinir (@) tusu ile 5.Eub.
parametresine gegilir, D ve C) tuslarina
birlikte basilarak selﬂune |§Iemw durdurulur
ser AapeVeana ekrana donalr.

s

sTor

CIASET START

| I—

FErb = Retransmisyon gikist
kontrol parametresi.
nonE =Retransmisyon gikisi kapali.
0-20 = Analog cikis 0-20mA
retransmlsyong|k|§|
Analog cikis 4-20mA
retransmisyon gikis1.

MAPEL. piTis

s s 4-00 =

I ol 0. = Retransmisyon gikisi igin

D6 altskaladegeri
Alt skala ile f.oH 1 arasinda
AN S5 herhangi bir degere ayarlanabilir.
S sor
I.oH .= Retransmisyon cikisi igin
D6 st skala degeri.

Ffolo ile Ust skala arasinda

MAPEL x3ins.

F’f an Parametresi of F
secili ise bu meni
goriinmez.

£bAS = Zaman Birimi.

5EL veyan 1n. olarak segilebilir.

5EL. segildiginde zaman, saniye olarak
gosterilir.

A n. segildiginde zaman, dakika olarak
gosterilir.

5E. .P.=Segment arttirma parametresi.
SE 1P, Parametresi 0 ile [.H .l
parametresindeki deger arasinda
ayarlanabilir. Eger 5.nun =1 ile 8 arasinda
segili ise, zaman bitiminde hedef sicaklik ile
proses degeri arasindaki fark, SE..P.
degerinden kiiglik yada esit olana kadar
beklenip daha sonra bir sonraki segmente
gegilir. -

Eger Snun = 0 secili ise, hedef sicaklik ile
proses degeri arasindaki fark, 5. .P.
degerinden kiigilk yada esit olana kadar
timer durdurulur ve flas yapar.

MAPEL A,

sawr Stop

MAPEL. 33

s s1op

LLon. = siirekli kontrol secimi
= Profil bitiminde sicaklik kontrolii

= Profil bitiminde sicaklik son set

MADEL
2 s degerinde sabit tutulur.

sam e

Font. =

5L 0d =Giivenlik meniisii giris kodu.
Bu parametre 442 olmalidir.

5L 0d = 0 konumundayken ¢ énce D
tusuna basili tutarak ardindan 5
tusuna birlikte 4sn. basili tutulursa
dEFP parametre gériiliir ve cihaz
fabrika ayarlarina doner.
MAEL a3ins.

s - o
{obc. = {ono. meniisii
seviyesi parametresi.

nont =Menlgérinmez.
PYEY =Degisiklik yapilabilir.
P no =Sadeceizlenebilir.

A i5c. = AL lo. menisii
seviyesi parametresi.

non. lenti gériinmez.
PYE 5 = Degisiklik yapilabilir.

£ no =Sadece izlenebilir.
Al5c. = ALCo. meniisi
seviyesi parametresi.

nonE =Menii gérinmez.
PYE5 = Degisiklik yapilabilir.
P no =Sadece izlenebilir.
£nb5L = Lonf. menisi
seviyesi parametresi.

giivenlik

AMAPEL A,
st s1or

giivenlik

MADEL i,

s stor

giivenlik

MAPEL. x5

B

LnSL
PYES

giivenlik

Enerji ildigi i S
segimi.

5tof seili ise enerji kesilip geldiginde
galisan program durdurulur ve programin
basina dondlir. Yeniden galistiriimasi
beklenir.

Lont. segili ise enerji kesilip geldiginde
calisan program kaldigi yerden devam eder.

MADEL. x3 s

s sior

A 1Pc. = A1 cikisi profilde kontrol segimi
indE = A1 gikist A I5E degerine gére
bagimsiz alarm olarak galisir.
on = A1 cikisi, profil
programlandigi gibi galisir.

MADEL. s adimlarinda

s sior

AC2Pc. =A2gikisi profilde kontrol segimi
ind€E = A2 cikisi, ACSE. degerine gore
bagimsiz alarm olarak galisir.

. on = A2 gikigi, profil adimlarinda
A% T rogramlandigl gibi galisir.

S S8

5nun = Maksimum segmentsayisi.

0 ile 16 arasinda segilebilir. 1- 16 arasindaki
segili sayilar galisacak maksimum program
adimini gosterir. 0 segili ise termostat ve
timer moduna gegilir. Bu modda sicaklik set
degerine ulastiginda timer calisir ve siire
bitiminde Alarm1 kontag aktif olur.

AAPEL AT,

B

herhangi bir deger

ile 0000 arasinda herhangi bir
degere ayarlanabilir.

MADEL i,

s Stor

u5L 0. = mA Girigleri igin alt skala

dSEL d5EL. = Display segim parametresi.

. I' 1 ile 10 arasinda degerler alabilir. 1
segildiginde sadece proses degeri gésterilir.
2 ve yukari degerler segildiginde 2 veya daha
fazla segmentli profil programlanmis ise,
segment numarasi ve proses degeri
dontistimlii olarak gosterilir. Girilen sayi
segment numarasinin kag saniyede bir

D7 degeri. gosterilecegini belirtir. Omegin 4 girildi ise 4
-1999 ile (ubH .+ -10) arasinda saniyede 1 saniye segment numarasi
MA%S ks herhangi bir degere ayarlanabilir. gosterilir.
s Sor
UbH 1.= mA Girisleri igin alt skala F1 Co5E Parametresi £ -Acveyafcon.
D7 degeri. segildiginde bu parametre goriilemez.
(ublo +10) ile 9999 arasinda
herhangi bir degere ayarlanabilir.
Parametre Ayarlama Diyagrami
tusu basili tutulur ise segili parametre degeri flag yapar ve
CASET HATE 40 tuslar ile istenilen degere ayarlanabilir.
SRt siop
AADEL.
() Tusuna siirekli 0.6s basilirsa degistirilmek istenen deger hizh
START Eger 100 birimlik arttirma yapilacak kadar siirekli bu tusa basilirsa
2/11 yiizler hanesi hizh arttinimaya baslanir. Tus birakildiktan 1 saniye

sonra tekrar birler hanesini arttirma durumuna doniiliir. Eksiltme

tusuigin de yukaridaki islemler aynen gecerli

A

nonE =Menii gérinmez.
PYE 5 = Degisiklik yapilabilr.
P no =Sadece izlenebilir
Pno =Menigérinir.

Stb5c. =

MAPEL. 3T

B

SEun. meniisii giivenlik

seviyesi parametresi.

L5C = PLnF meniisii giivenlik
seviyesi parametresi.
nont =Meniigorinmez.
PYES =Degisiklik yapilabilr.
£ no =Sadece izlenebilir
Pno =Meniigériniir.

D1 Bu parametre degistirildiginde, bazi
parametreler degisir.
D2 L.05E Parametresi Acon. segimine

ayarh ise bu parametre aktif olur.

Bu parametre RS485 haberlesme
opsiyonu olan cihazlarda aktiftir.
Lo5E. Parametresi “0-20” veya “4-20”
secildignde bu parametre goriilir.

Lob5E. Parametresi [ - AC segildignde bu
parametre gorilir.

D4

T Er5. Parametresi “0-20” veya “4-20”
ve Lob5E parametresi £ -AZ2
secildiginde bu parametre goriiliir.

1nPE. Parametresi “mV”, “mA” veya “V”

D7 giris secildiginde bu parametre goriiliir.

Detagh b:igl icin EUPx420 Serisi
Modbus Adres Haritasi ve Baglanti
Semasi kilavuzuna bakiniz.

HATA MESAJLARI

PFA
400

408

Sensor baglantisi yok.
(Sensor velveya kablo
bozuk veya bagh degil)

Olgiilen sicakhk
skalanin iistiinde

Olgiilen sicakhk
skalanin altinda

EUPx420-TR-04-220103
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TERIMLER

EUP4420

CIA2

(1) PV ve SV gostergesi
(2) Zaman gosterge indikatorii
(3),(4),(5),(6) Tus takimi

(7)) Durum gostergesi

2

2.1

(1) Olgme degeri ve set degeri gostergeleri (Calisma Modunda)
Parametre ismi ve degeri (Programlama konumunda)

(2 ) Gostergede zaman gosteriliyorsa yanar, zaman galisiyorsa yanip soner

(3 ) Deger arttirma tusu (Calisma ve Programlama Modunda)
Parametre segim tusu (Programlama konumunda)

(4) Deger eksiltme tusu (Calisma ve Programlama Modunda)
Calisma Modunda sadece bu tusa basilirsa program versiyon numarasi gortilir.
Parametre segim tusu (Programlama konumunda).

( 5) Segilebilir Fonksiyon tusu (Calisma Modunda)
Menu segim tusu (Programlama konumunda)

( 6 ) Kontrol ve Alarm set segim tusu (Calisma Modunda)

ONTROLLER Parametre set tusu (Programlama konumunda)

PV 7 pargali 4 hane kirmizi ,SV 7 pargali 4 hane sari LED display. Karakter ylksekligi : PV ve SV gostergesi 7.2mm
Profil modunda zamanin gésterildigini belirtir ve zaman galisirken yanip séner.
Mikro switch

Kontrol , Alarm1 ve Analog /SSR gikislari igin ti¢ adet kirmizi LED

CALISMA DURUMUNDAKI AYARLAMA SECENEKLERI

PROFIL SEGMENT PARAMETRELERININ AYARLANMASI

=
s 900

AADEL. pV/ins.

START _STOP.

e 2SI

A

U U
AAPEL aVins.

ciA2 n
e £E0
A1 nn
vy

AADEL. pVins,

START __ STOP

ciaz EL.0!
ANISSR o

©__4g
SET -

CIASET

ciaz 1
o A1 15E.
A1 nn
vy

at 4o

AAPEL. 55V,

START = STOP

AAPEL. VN,
START  STOP
[l
6
ANISSR
Al nn
vu

AADEL 25V,

cin2

START __STOP
cin2

ANISSR
A1 n

A PLon. parametresi on segili

ise bu bdliime girilebilir. CIA SET

SET
Galisma Modundayken () tusuna basilirsa segment Programlama Moduna gegilir.
CIA SET

AL1 sicaklik degeri. SET

ATADEL.

(@) tusuna basili tutarak C) veya D tuslari kullanilarak istenen degere ayarlanir.

CIASET D

A 1Pc. parametresi oFF ise bu parametre goriiliir.

AL2 sicaklk degeri.
ser AADEL v

EEE)T tusuna basili tutarak &) veya O tuslan kullanilarak istenen degere ayarlanir.

START STop

-/

Cob5E Parametresi b57,0-20 veya Y4-20 cikiga ayarlandiginda ve AcPc. parametresi ofF ise bu
parametre goriilir.

EED ! = 1. Segment hedef sicaklik deéeri
AtpDEL

c(/:s) tusuna basih tutarak C) veya D tuslari kullanilarak istenen degere ayarlanir. )

t .0 1= 1. Segment zaman degerl

C) tusuna basili tutarak D veya D tuslar kullanilarak istenen degere ayarlanir.

CiASET
:;Rtnu:] & ansf"' D“““Pmu 6ot ;:Rsuu']
" 4 ot M AL-S § AL-b § AL-S
(5 Tusuna basndlglnda ust gostergede adim numarasi, alt géstergede AL-5 mesajl gordlir. Bu durumda D tusuna
basmaya devam edilir ve C) tusuile AL1 cikisi on veya off olarak programlanabilir. O tusu ile de AL2 gikisi on veya off
olarak programlanabilir.
Alarm gikislarinin profil adimlarinda ayarlandigi gibi galisabilmesi igin A /Pc. ve AZPc. parametrelerinin, profili

caligtirmadan 6nce on olarak ayarlanma5| gereklr
w TP ] D> Apee
5001

= b’;n > AIADEL tusu
( ] u. —
ANISSR ANISSR D QRT birakilinca

2 basil PSR | a0 ey F
beklemrse Q

D> aVins.

F START F stop

.

=
e 8

D Tusu baS|I|p 2s beklendiginde, Ust gostergede adim numarasi flag yapar. Bu durumda O tusuna basmaya devam
edlldlgl sirada C) tusuna basnldlglda dEL. mesaji goriiniir ve bulunulan adim profilden glkarllarak arkadan gelen adim
degerleri blryukarl kaydirilir. Veya ana basilirsa 1n5. mesaji gériiniir ve bulunulan adim ve sonraki adimlar bir sonraya
otelenir ve araya sifir degerli yeni bir adim sokulur. Tuslar birakilinca adimin yeni degerleri goruliir
Tim segmentler icin yukanidaki islemler tekrarlanir.

}:E 16 = 16.Segment hedefsncakllk degeri.

C) tusu basili tutulurken CD;L D tuslari kullanilarak istenen degere ayarlanir

-/

GIASET ST S100
£ 1 16 = 16.Segment zaman degeri.

SET ATADEL. 2 X7ins. . o

() tusubasilitutulurken @ ) tuslar kullanilarak istenen degere ayarlanir

CIASET START  STOP

_

3

&é

F
Program konumu

311

1 CALISMA DURUMUNDAKI AYARLAMA SECENEKLERI

1.1 KONTROL VE ALARM SET DEGERLERININ AYARLANMASI

iy )

SYEE]

‘.'IEIZ J d. inL. veya FFE.L. Parametrelerinden birisi
SToP GIEI

nfAnu. degerine ayarlandiginda ve {.Pb O
‘dan farkli ise bu parametre goralir.

250 A PLon. parametresi of Fsegili
ise bu boliime girilebilir.
400 i bu bl iritebili
SET 3 saniye sonra
3 saniye sonrD
CIA SET
)
AADEL.
CIoEd B [CIsE) 'Ey (CI0EL
"I ‘U 0 .,  STOP 3 9 9 START "" L i} -]
— o AADEL d.inL veya FFEL Parametrelerinden
EE‘."E;A(%NS* ELJSE EC-JSE _/ birisi £ &.5.A degerine ayarlandiginda bu
'-f‘,':,"{_," — 399 | s L) h"’ parametre gordlir.
SET H ,bE A2VINS. “.'PE AADEL. IbE J
a2 =
& 45 & 5 & R
N AMADEL.
HE’ E A7is. HC-“:!E Fr'E"::E J L05E Parametresi Y57 gikisa
‘chnn G ayarlandiginda bu parametre gordlar.
2UYY, stop U2 START '-’ ‘-‘
- L s, [ ATADEL.
=
v .

oD
s Y
R L

START

12 TIMER/TERMOSTAT SET DEGERLERININ AYARLANMASI
1 ( —

250 Plon. parametresi on ve
= Snun. = 0 ise bu béliime
Uy girilebilir.

3 saniye sonra sgt 3 saniye sonra

C/A SET

(—\

AMADEL.
e |CSEEL B [ChELs oy LsEL)
( ' C-'UU STOP "99 START !—JUU
CIA SET . e : ML
u, -
‘E < ST S START " ACob. parametresi,
Aceb.! A2 Acebs. Py HE@'_-, ', Lob5E =55, 0-20 veyai-20 secili
5 8 EE o ise ve AZPc. =on ise gériiliir.
0 n"~. STOP ’.p A START L, 70 Ao = on segilirse, START tusuna

basildiginda A2 cikisi on olur ve siire
bitiminde veya STOP tusuna
basildiginda off olur. ( Bu parametre
ModBus haritasinda PC16 coili ile
gosterilmektedir )

HATA MESAJLARI

PFA
400

408

Sensor baglantisi yok.
(Sensor velveya kablo
bozuk veya bagh degil)

Olgiilen sicakhk
skalanin iistiinde

Olgiilen sicakhk

skalanin altinda EUPx420-TR-04-220103



https://enda.com/automation/process/universal/

MOTORLU VANA BAGLANTISI VE AYARI

N| L
OPEN AC 250V 8A
3o C/ag RESISTIVE LOAD
AZ (VALVE OPEN)
CLOSE A1 AC 250V 8A

-

RESISTIVE LOAD
(VALVE CLOSE)

Motorlu vananin baglantisi yukaridaki sekilde gosterildigi gibi yapilir (eger vana elektriksel degerleri EUPx420 kontak g¢ikis degderlerine uygun degilse araya ilave
kontaktér baglanmalidir). Daha sonra EUPx420 cihazinda LobE parametresi Ac on motorlu vana secimine ayarlanir. Cihaza baglanan motorlu vananin Tam agma
zamani saniye olarak Ac.o.t. parametresine girilir.Vananin ne siklikta devreye girmesi istreniyorsa bu deger de Tam agma zamaninin yiizdesi olarak Ac.lE

parametresine girilir.

L

_———— = ki kontak gikigi arasindaki minimum siire

—

11N

Tl_l_l Ac.Lt. degerine gére bulunan siire kadar olabilir.

-

Power ON
C/A2 CIKISI
(VALVE OPEN)
A1 GIKISI Tam agma zamani
(VALVE CLOSE)
SV

Mutlak alarm

AIEP=ndE

ALARM1 VE ALARM2 CIKIS GRAFIKLERI

Bagil alarm

AItP=dE.
sv

Y
ON !

; Rist=H,
OFF !
ON |

: Aidt=lo
OFF !

: v R IHY VA IHY

ASV L
(ASV min. = skala baslangici -300
ASV maks. = skala sonu)

SV = CONT cikisi set degeri

" SVHASV 309

(ASV min. =-300, ASV maks. = +300)
ASV = Alarm cikisi set degeri

Band alarmi
A lEP=b6ANd
sV ON
OFF Aibt=lo
‘ : | : LoN
‘ OFF A lbt=H,
R IHY VA IHY
iL 777777 | SV-ASV SV+ASV 77777777 i
300 300

SV =CONT cikigi set degeri

ASV = AL1 cikigi set degeri

(ASV min. =0, ASV maks. = +300)

Nihai Band disinda alarm

A IEP=bAN

Baslangic
SV =CONT cikisi set degeri

I
Band alarm miimkiin

Baslangic

|
Band alarm miimkiin
ASV = AL1 cikisi set degeri (ASV min. =0, ASV maks. =300)

TIMER / TERMOSTAT GIKIS GRAFIKLERI

- _n - _n
Sicaklik 5nun =0 Sicaklik SAun=0
- Llon=0n . {lon=0FF
CYHEE e CSEE
o€ ] o£ .2 {
Zaman
Zaman
A2 Out A2 Out L] A2 gikigl,
A10ut A10ut 1 ‘ ' LobE=550,0-20
: veya 4-20 secili ise
START START STOP START STOP START STOP  START  START STOP ve fdFc.=on ve
tusu tusu  START START tusu tusu  tusu tusu tusu tusu tusu tusu ACob = on ise galigir
- tusu tusu -
tnk —\‘7 Enk
Hold
= —" = =
£.nk £ 1nE +Hold Zaman Enf £.nk Zaman
PROFIL KONTROL CIKIS GRAFIKLERI
Saun= 1! Scaiik Saun= ! _
icakh i =
Sicaklik flon=0on Clon=0ofFF [5 Tek adimlik program igin 5.nun =1 yapilmal
tED ! tED !
Zaman Zaman
START START
tusu tusu
ol el
M Zaman ) Zaman
t L t L
SISEL MUHENDISLIK ELEKTRONIK SAN. VE TiC.A.S. "y E N DA

url : www.enda.com.tr

$Serifali Mah. Barbaros Cad. No:18 Y.Dudullu 34775
UMRANIYE/ISTANBUL-TURKEY
Tel : +90 216 499 46 64 Pbx.

Fax : +90 216 365 74 01
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COK ADIMLI PROFIL KONTROL CIKIS GRAFIGI

Seg1 Seg2 Seg3 Seg4 Seg5
Hedef sicaklk | LED I =100 EEDZ =100 £EDI =300 £EOY =300 LED5=100 Bes adimlik program igin
Zaman £ .01=30 £.02=2 03= 60 £ O49=40 £t .05=60 Y.nun =5 yapiimali
A1 ON OFF OFF ON OFF
A2 OFF ON OFF ON OFF
A IPc.=on ise, profll program degerine gore A1 galigir,
Al A A 1Pc.= 1ndE ise A IHE degerine gére A1 gikisi aktif olur.
LobE=55r,0-20 veya 4-20 segiliise ve
A2 A2Pc.=onise profll rogram degerine gore A2 calisir,
: A2Pc.= 1ndE ise ACSHE. degerine gére A2 gikisi aktif olur.
300°C Seg1 Seg2 Seg3 Seg4 Seg5
200°C
100°C
£t .92 E.93 [T R AN~
X — T T T T T T
30 20 60 40 60 Zaman(dakika veya sn)

Program buradan basa doner ve

durur.

Yeniden START tusuna

basilmasini bekler.

BAGLANTI DiYAGRAMI

ENDA inbusTRIAL ELECTRONICS

EUP 4420-UV
PID UNIVERSAL CONTROLLI

ce

mAmV, V
C< PT100

SN: XXXXXXX

© RESISTIVE LOAD

7 ac 250v 8a

=« C€

90-250V AC
50/60Hz 5VA

CIA2
AC 250V 8A

A1

RESISTIVE LOAD

S0

o+
ANLISSR
i

s
Fon
s

Made in

ENDA INDUSTRIAL ELECTRONICS

EUP 8420-UV
PID TEMPERATURE CONTROLLER

[ rm—
P —

—
| —
~—
V'

—

co—

nnnw«é
A~

Eer
N

RESSTVE
ox

C€s
|

Re-ags”
435,
ANL/SSR [+-(
out
o

mA,mV, V.

Rs-485 COM~(3)

ENDA inbusTRIAL ELECTRONICS
EUP 4420-UV-|
PID UNIVERSAL CONTROLLER

== C €

90-250V AC
50/60Hz 5VA

RS

CIA2
AC 250V

2 A1l
AC 250V

'C< PT100

SN: XXXXXXX

XX

© RESISTIVE LOAD

RESISTIVE LOAD

8A

8A

17
18

20

2

Turkey

+A

:
o
.

.
5= com.
]
;
Fon
;
:
oS

ENDA INDUSTRIAL ELECTRONICS

EUP 8420-UV-RS
PID TEMPERATURE CONTROLLER

JAlI

HBASE
w®

7

18

ERe

»
P
B,

SN: XXXXXXXXX
Made in Turkey

C€o
|

1 90-250V AC é“ 134, 90-250v Ac [ 11
2 12 - 12
3 13 3= 13
T e e
15 LOAD 15
5} o € At 16 nm a1 16
' L o
Made in Turkey
AmVY +mAmYY
II il ||||||||||| 11LIN ||||| : i} ||II Il II||||||||I 1Ll ||||H
j"} 8ll680407172563 w7 gll68040717256
ENDA INDUSTRIAL ELECTRONICS ENDA INDUSTRIAL ELECTRONICS

EUP 7420 -U!

PID UNIVERSAL CONTROLLER

SN: XXKXKOXKXX.

EUP 7420 -UV- RS
PID UNIVERSAL CONTROLLER
SN: XXXXXXXXX

EUP 9420-UV

0-250V AC
50/60Hz 7VA

C/A2

AC 250V 8A

RESISTIVE LOAD

9

~

'
H
1 3|4a]|s5|6|7| [8]o]t0]1]12]13]1a]15]16]17

PID UNIVERSAL CONTROLLER

I = C €
&8 6804071725755

RESISTIVE LOAD

A1AC 250V 8A

FmAmVV

ENDA INDUSTRIAL ELECTRONICS

Made in Turkey

]ANL/ SSR OUT

ENDA INDUSTRIAL ELECTRONICS
EUP 9420-UV-RS
PID UNIVERSAL CONTROLLER

NI C€

Mado in Turkey

SN: XXXXXXXXX

SNz XXXXXXXXX

AC 250V 8A
RESISTIVE LOAD

C/A2
RESISTIVE LOAD

90-250V AC
50/60Hz 7VA
A1AC 250V 8A
e e
FTmAmMV,V
S-485 COM.

1

o
RS- 485

]ANLISSR out

£}
|z +

+ ¥ o <

1(2]3]a]|s]|e]|7]| [e]s]ro]n]12]1s]14]1s]16]17

0 2569
NOT : Sigorta
F 100 mA
BESLEME Jo0VAC Anshtar
90-250VAC  EUP4420 EUP7420 EUP8420 EUP9420 —— Faz uv/
veya —— Notr
10-30V DC / g 8 % Sigorta
8-24V AC
baglanmalidir. Kablof
SENSOR GIRISi :
J-K-T-S-Rtipi termokupl |§|n + + +
Dogru k yon k +(@ +(@ +
Ekyapmayiniz. Termokupl kablolarlnln giris _ >-TC _ I >Tc _ >Tc
terminalinde dogru yerlere baglanmasina = = -
dikkat ediniz. EUP4420 EUP7420 EUP8420
Rezistans termometre igin :
2 Telli PT100 kullanildiginda, giris ® g g
terminalinin EUP4420 icin 8 ve 9, EUP7420 PT100
igin 8 ve 9, EUB420 iin 10 ve 11, EUP9420 (19 PT100 D [ @ |
icin 8 ve 9 nolu uglarini kisa devre yapiniz.
EUP4420 EUP7420 EUP8420
SISEL MUHENDISLIK ELEKTRONIK SAN. VE TiC. A.S.
i Serifali Mah. Barbaros Cad. No:18 Y.Dudullu 34775
v S'I Se l UMRANIYE/ISTANBUL-TURKEY 5111

Tel : +90 216 499 46 64 Pbx.
url : www.enda.com.r

Fax : +90 216 365 74 01

leme
Lv

esiti : 1,5mm?

+ : !+ >TC

EUP9420
®

® [] PT100
D)
EUP9420

Vida sikma momenti
0.4-0.5Nm
C Cihazin timiinde
CIFT YALITIM
vardir.
Cihazin lojik gikisi elektriksel olarak izole degildir. Bu
nedenle toprakli termokupl kullanildiginda lojik ¢ikis
uglari topraklanmamalidir.

e

Not :

1) Besleme kablolari IEC 60277 veya IEC 60245
gereksinimlerine uygun olmalidir.

2) Givenlik kurallar geregince sebeke anahtari
operatoriin kolaylikla ulasabilecegi bir konumda
olmasi ve anahtarin cihazla ilgili oldugunu belirten
birigaretin bulunmasi gerekmektedir.

ENDA

EUPx420-TR-04-220103
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BOYUTLAR

58mm

EUP 7420

78mm
72mm

EUP 8420

102mm

98mm

Derinlik
87mm

Cihazi panelden gikarmak igin:

1@/‘<:n2

D

Derinlik
97mm

- Cihazi 1 yoniinde her iki
taraftan bastirirken,
2 yoéninde itiniz.

Baglanti

kablolan Sikigtirma

aparati

Ortam sicakhgi Panel

ol¢lim sensori

Cihazi panelden ¢ikarmak igin:
- Sikistirma aparatini 4 yonlinde

== yukari kaldiriniz.

Derinlik
87mm

- Aparati (2 yoniinde ¢ekiniz.

la

Baglanti
kablolari

_—

)
)

Sikigtirma

aparati T

Ortam sicakhigi

olgliim sensoril
s Panel

Conta

2
—— Cihazi panelden gikarmak igin:

- Sikistirma aparatini 4 yoniinde
yukari kaldiriniz.
- Aparati ‘2 yoniinde gekiniz.

Baglanti
kablolari

Derinlik

Cihazi panelden ¢ikarmak igin:

50mm

-

Sikistirma

aparati ~——_ |

Panel

Ortam sicakligi
ol¢lim sensori
Conta

ENDA EUPx420 Serisi PID Sicaklik
Kontrol Cihazlari pano tipi kontrol

Silugtirma cihazlaridir. Cihaz  talimatlara uygun

aparati

cor oea0 'Sgﬁim?zapara“”i 1 yoniinde kullanilmalidir. Montaj yapilirken baglanti
_Xparaﬁ 2 yéniinde gekiniz. kablolarinda elektrik bulunmamalidir.
Cihaz rutubetten, titresimden ve Kirlilikten
1 korunmalidir. Calisma sicakligina dikkat
E - ,_'S"l_l = —— edilmelidir. Sebekeye baglantisi olmayan giris ve
3 1 cikis hatlarinda ekranli ve burgulu kordon kablo
kullaniimalidir. Bu kablolar yiksek gig¢ tasiyan
N hatlarin ve cihazlarin yakinindan gegcirilmemelidir.
= Ekran hatti cihaz tarafindaki ucundan
| = topraklanmalidir. Montaj ve elektriksel baglantilar,
Conta / teknik personel tarafindan, kullanma kilavuzundaki
= : Panel talimatlara uygun olarak yapiimalidir.
PANEL YUVA KESITLERI
EUP4420 EUP7420 EUP8420 EUP9420
51mm_, —75mm___, 0&’51*' | 104mm |
45"%m E 68 Hﬂmm 45 tm | 90.5mm |
' I T )
: . ' I I i
€ ' ' H
£ | ! e | | |
o ' ! ElLl—. . I i H
gl ¥ : : 5 3 !
E " V S _|- H ——55'——'—1-'—- ——j—-— e .I_ _.__,_._4_.|_ 1
' H o
H ()
------- E ! i | !
: 3 [ [
. c ! |
: i 5 |
I P N g ! £
A\ | | ) |
i __._4__.J_.._ — B I _'__ i
Not : 1) Panel montaji yapilirken baglant kablolAn icin ilave yer ayrilmasi | |
gerekmektedir (EUP9420 harig). : |
2) Panel kalinhgi en fazla EUP4420 igin 9mm, EUP7420 igin 10mm, | i
EUP8420 igin 8mm ve EUP9420 igin 6mm olabilir. T
3) Cihaz arkasinda en az EUP4420 igin 100mm, EUP7420 igin 90mm, |
EUP8420 igin 90mm, EUP9420 icin 60mm bosluk birakiimaz ise,
panelden sokilmesi zorlasir.
SISEL MUHENDISLIK ELEKTRONIK SAN. VE TiC. A.S. .
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ENDA EUPx420 SERISi PID SICAKLIK KONTROL CiHAZI

MODBUS PROTOKOLU ADRES HARITASI

1.1 Holding Registerlar igin bellek haritasi

Holding Register ; Veri Gzelligi Fabrika
mr:?;t;? adresleri ¥?pr: Parametre Agiklamasi R:Okunabilir| Parametre Avarlari
Desimal (Hex) W:Yazilabilir| ~ Ad! Y
HO |0000d (0000h)| Word | Kontrol gikisi sicaklik set degeri RIW LIS 400
= H1 |0001d (0001h) | Word | Kontrol gikisi 2.sicaklik set degeri RIW £25E | 400
[}
e H2 |o0o02d (0002h) | Word | Kontrol gikisi minimum set degeri limiti RIW 4'.-.5.1'. 0. 0
g H3 |0003d (0003h) | Word | Kontrol gikisi maksimum set degeri limiti RIW CSH .. 600
© H4 |0004d (0004h) | Word | Kontrol gikisi oransal bant set degeri (%0.0 ile %100.0 arasinda ayarlanabilir) RIW L Pb 4
©
o H5 |0005d (0005h) | Word | Kontrol gikisi histeresiz degeri (1 ile 50 °C yada °F araliginda ayarlanabilir) RW CHYS. 2
}: H®6 |0006d (0006h) | Word | Kontrol gikisi integral zamani degeri (0.1 ile 100.0 dakika araliginda ayarlanabilir) RW [ 40
1S4 H7 |oo007d (0007h) | Word | Kontrol gikisi tirev zamani degeri (0.01 ile 10.00 dakika araliginda ayarlanabilir) RW L td 100
‘g H8 |0008d (0008h)| Word | Kontrol gikisi periyod zamani set degeri (1 ile 125 saniye araliginda ayarlanabilir) RW L Ct 20
c
g H9 |0009d (0009h) | Word | Kontrol gikisi set degerindeki enerji degeri (%0 ile %100 arasinda ayarlanabilir) RIW LLPS
H10 [0010d (000Ah)| Word | Sensor hatasi durumunda Kontrol cikisi enerji yiizdesi degeri (%0 ile %100 arasinda ayarlanabilir) RIW CEPS
H11 |0011d (000Bh)| Word | Kontrol gikisi soft start timer degeri RW S5ES
H12 |0012d (000Ch)| Word | Alarm1 gikisi sicaklik set degeri RIW A ISE 500
H13 |0013d (000Dh)| Word | Alarm1 gikisi minimum set degeri limiti RW A58 0
E H14 |0014d (000Eh)| Word | Alarm1 gikisi maksimum set degeri limiti RW AISH 600
E H15 |0015d (000Fh)| Word | Alarm1 cikisi oransal bant set degeri (%0.0 ile %100.0 arasinda ayarlanabilir) RIW A 1PL. 0
et
g H16 [0016d (0010h) | Word | Alarm1 cikisi histeresiz degeri (1 ile 50 °C yada °F araliginda ayarlanabilir) RW A IHY 2
E H17 |0017d (0011h) | Word | Alarm1 gikisi integral zamani degeri (0.1 ile 100.0 dakika araliginda ayarlanabilir) RIW A - 0
E H18 [0018d (0012h) | Word | Alarm1 gikisi tiirev zamani degeri (0.01 ile 10.00 dakika araliginda ayarlanabilir) RIW Aikd 0
(Z!ﬂ H19 |0019d (0013h) | Word | Alarm1 cikisi periyod zamani set degeri (1 ile 125 saniye araliginda ayarlanabilir) RIW At 20
X
O H20 (0020d (0014h) | Word | Alarm1 gikisi set degerindeki enerji degeri (%0 ile %100 arasinda ayarlanabilir) RIW A 1Ps, 0
E H21 |0021d (0015h) | Word | Sensér hatasi durumunda Alarm1 cikisi enerji yiizdesi degeri (%0 ile %100 arasinda ayarianabilir) RW AIEF
H22 |0022d (0016h)| Word | Alarm1 cikis tipi segimi (0 ile 4 degerleri verilgpilir) (0 = Bagimsiz alarm, RIW AIEP
1 = Sapma alarm, 2 = Band alarm, 3 = Band igine girdikten sonra aktif alarm,
4 = Alarm1 ¢ikisi sogutma kontrolu segimi )
S | H23 |0023d (0017h)| Word | Alarm?2 gikisi sicaklik set degeri RIW AZSE | 500
[
‘g’ H24 |0024d (0018h)| Word | Alarm2 gikisi minimum set degeri limiti RIW AResL. 0
g H25 [0025d (0019h) | Word | Alarm2 gikisi maksimum set degeri limiti RIW ACSH 600
::: H26 |0026d (001Ah)| Word | Alarm2 cikisi histeresiz degeri (1 ile 50 °C yada °F araliginda ayarlanabilir) RIW ACHY 2
g H27 |0027d (001Bh)| Word | Alarm2 gikis tipi segimi (O ile 3 degerleri verilgt_)ilir) (_0 = Bagimsiz ala_rm, RIW ROLP 0
<< 1 = Sapma alarm, 2 = Band alarm, 3 = Band igine girdikten sonra aktif alarm)
H28 [0028d (001Ch)| Word | Giris segim numarasi (0 = PT100 ondalikli, 1 = PT100 ondaliksiz, 2 = J ondalikl, RIW 1 PE 5
3 =Jondaliksiz, 4 = Kondalikl, 5 =K ondaliksiz, 6 = L ondalikli, 7 =L ondaliksiz, o
8 = T ondalikh, 9 =T ondaliksiz, 10= S ondaliksiz, 11 = R ondaliksiz, 12 = 0-20mA,
13 = 4-20mA, 14 = 0-10V, 15 = 2-10V, 16 = 0-25mV, 17 = 0-40mV
— | H29 |0029d (001Dh)| Word | Modbus igin Cihaz adresi degeri (1 ile 247 rasinda ayarlanabilir) RIW dAdr. 1
=
9 Modbus igin haberlesme hizi (0 = Modbus iptal, 1 = 2400 bps, 2 = 4800 bps, 3 = 9600 bps
G H30 |oos0d (001ER) | Word | 4100 c08 o e 5400 b RW | bAud 3
@ | H31 |0031d (001Fh)| Word |Sayisal filitre katsayisi (1 ile 200 arasinda ayarlanabilir. 1 ise sayisal filitre devre disi) RIW FLER 10
E Kontrol gikisi secim degeri: r
@ | H32 j0032d (0020h) | Word | o B S eontrol aikisi, 1 = SSRIANL cikisi SR cikis RW Lo5E
a 2 = SSR/ANL cikisi 0-20mA ¢ikis, 3 = SSR/ANL cikisi 4-20mA cikis|
o DIKKAT !! bu parametre 0 dan farkl bir degere ayarlanirsa, H42 = 0 olur
g H33 |0033d (0021h)| Word | Analog gikis minimum ¢ikis ylzdesi RW folo 0
% H34 [0034d (0022h)| Word | Analog gikis maksimum gikis ylizdesi RoH . 100
g H35 |0035d (0023h)| Word | Offset degeri oFFs, 0
-m H36 [0036d (0024h)| Word | Fonksiyon kontol parame;resj - ——— 0
= (23040d ( 5A00h ) degeri girildiginde self tune durdurulur )
[= (23041d ( 5A01h ) degeri girildiginde self tune baslatilir )
Q (23042d ( 5A02h ) degeri girildiginde fabrika degerlerine déndiliir)
H37 |0037d (0025h)| Word | Motorlu vana maksimum agma zamani ( 2 ile 300 s arasinda ayarlanabilir ) Rcok. 20
H38 |0038d (0026h)| Word | Motorlu vana kontrol periyodu (H37 parametresinin %1 ile %50 si arasinda ayarlanabilir) AclE. 20
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ENDA EUPx420 SERISi PID SICAKLIK KONTROL CiHAZI

MODBUS PROTOKOLU ADRES HARITASI

1.1 Holding Registerlar i¢in bellek haritasi (Devam)

Holding Register : Veri 6zelligi i
Parametre ; Veri . . g Fabrika
Numarasi adresleri Tipi Parametre agiklamasi R:Okunabilir Parar:etre Ayarlari
Desimal (Hex) W:Yazilabilir | 3%
H40 0040d (0028h) | Word Dijital input kontrol parametresi ( 0 = Djital input off, 1 = Dijital girisle 2.set degeri segilir RIW d In’L'. 0
2 = Dijital giris ile Manual moda gegilir, 3 = Dijital giris ile gdsterge moduna gegilir
Ha1 0041d (0029h) | Word Fonksiyonl tusu kont'rol parametresi (0 :l|l=onksiyon tulsu off, 1 :' Fon"ksiyon tusu ile 2.set ld'egeri segilir RIW F’_ El'.- 0
2 = Fonksiyon tusu ile Manual moda gegilir, 3 = Fonksiyon tusu ile gdsterge moduna gegilir
Retransmisyon cikisi kontrol parametresi: r
= 0 ise Retransmisyon gikisi kapali RIW ferb
) H42 0042d (002Ah) | Word | 1 ise Analog gikis 0-20mA Retransmisyon gikisi. 0
— 2 ise Analog cikis 4-20mA Retransmisyon cikisi.
E DIKKAT!! Bu parametrenin ayarlanabilmesi igin, H32 = 0 olmalidir
R
QE’ H43 | 0043d (002Bh) | Word | Retransmisyon gikisi alt skala degeri RIW Folo 0
® H44 | 0044d (002Ch) | Word | Retransmisyon gikisi Ust skala degeri RW FoH . 600
& H45 | 0045d (002Dh) | Word | mA, V girisleri igin desimal nokta ayari RIW dPSsE. 0
g H46 | 0046d (002Eh) | Word | 0-20mA, 4-20mA, 0-10V ve 2-10V giris secimleri igin kullanici alt skala degeri. RW ublo 0
% H47 0047d (002Fh) | Word | 0-20mA, 4-20mA, 0-10V ve 2-10V giris segimleri icin kullanici Ust skala degeri. RW ubH | 9999
© Kontrol gikisi meniisti glivenlik parametresi ( 0 = Men( gériinmez, r
- 0048d (0030h
3 H48 ( ) | Word 1 = Meni programlanabilir, 2 = Men gériilebilir fakat programlanamaz ) RIW L O'bc' 1
(=] Alarm1 ¢ikisi menisi guvenlik parametresi ( 0 = Menl gérinmez
= 0049d (0031h s
“g H49 ¢ ) | Word 1 = Meni programlanabilir, 2 = Menu gérilebilir fakat programlanamaz ) RIW H i5c. 1
Alarm2 gikisi menusu giivenlik parametresi ( 0 = Menii gériinmez,
0050d (0032h
x HS50 ( ) | Word 1 = Menu programlanabilir, 2 = Menu gorilebilir fakat programlanamaz ) RW R(?'.‘N.‘ 1
Konfiglirasyon menisi giivenlik parametresi ( 0 = Menl gorinmez, r
H31 0051d (0033h) | Word 1 = Meni programlanabilir, 2 = Men gériilebilir fakat programlanamaz ) RIW Lnbc 1
Self tune mentisii giivenlik parametresi ( 0 = Menii goriinmez,
0052d (0034h
H52 ¢ ) | Word | ' Seif tune calistirilabilir ) RW 5t5¢c 1
Profil konfigiirasyon mendiisii giivenlik parametresi ( 0 = Menii gériinmez,
0053d (0035h r
H53 ( ) | Word 1 = Menu programlanabilir, 2 = Menu gérilebilir fakat programlanamaz ) RW .l..bC. 1
1.2 Coiller igin bellek haritasi
Parametre| . . .| Veri . . Veri ozelligi | e |Fabrika
Numarasi | Coil adresleri Tipi Parametre aciklamasi R:Okunabilir a2 Ayarlari
W:Yazilabilir
co (0000)h Bit | Alarm2 Durumu (0 = Aktif Low ,1 =Aktif High) RIW A2Lt | 1
C1 (0001)h Bit Prob arizasinda Alarm2 gikisinin konumu (0 = Off, 1=0n) RIW Fh_:’Er 0
c2 (0002)h Bit | Alarm1 Durumu (0 = Aktif Low ,1 =Aktif High) RIW A ISt 1
C3 (0003)h Bit Prob arizasinda Alarm1 gikisinin konumu (0 = Off , 1=0n) RIW H /Er 0
C4 (0004)h Bit Kontrol gikisinin konfigiirasyonu ( 0 = Isitma ; 1 = Sogutma ) RIW reyrP 0
C5h5 (0005)h Bit Sicaklik Birimi  (0=°C; 1="°F) RIW = 0
C6 (0006)h Bit Kontrol gikislari aktif (0 = Konrol gikislari aktif, 1 = Sadece gésterge olarak calisma ) RIW ——— 0
. 2.sicaklik set degerine gére kontrol (C7 = 0 ise HO, C7 = 1 ise H1 parametrelerine
C7 (0007)h Bit gére sicaklik kontrol yapilir ) RIW = 0
. Auto/Manual secimi (0 = Otomatik ¢alisma modu,1 = Manual ¢alisma modu. Bu modda
C8 (0008)n Bit H39 parametresindeki degere gore cikis tretilir ) RW === 0
. Prop hatasinda kontrol bigimi (0 = H10 parametresi % degerine gére oransal kontrol yapilir, r
C9 (0009)h Bit 1 = Hatadan 6nce set degerinde bulunmus olan oransal kontrol degeriyle kontrol yapilir RW '-~E~C-L-- 0

1.3 Input Registerler icin bellek haritasi

Input Register

Veri 6zelligi

Parametre| " “aqresferi | Veri P ; i : il
: = arametre agiklamasi R:Okunabilir
Numarasi | Desimal (Hex)| TiPi ¢ W:Yazilabilir
0 |0000d (0000h)| Word | Olgiilen sicaklik R
|1 |0001d (0001h)| Word | Analog gikis yiizdesi R
12 [0002d (0002h)| Word | Olgme hata kodlari . .
0 = Hata yok, 1 = Sensor kisa devre hatasi, 2 = Alt skala hatasi, R
3 = Ust skala hatasi, 4 = Sensor kopuk hatasi, 5 = Giris se¢im hatasi
I3 [0003d (0003h)| Word | Self tune durum kodlari
0 = Hata yok, 1 = Baslangig sicakligi set degerinin %60 indan yliksek, R
2 = Pid parametreleri hesaplaniyor, 3 = Power set parametresi hesaplaniyor
|4 [0004d (0004h)| Word | Aktif olan sicaklik set degeri. R
|5 |0005d (0005h)| Word | Reserve R
|6 |0006d (0006h)| Word | Aktif desimal nokta degeri (0 = Desimal nokta yok, 1 = 0.0 onlar hanesinde nokta var R
1.4 Cikis durum gosterge bitleri icin bellek haritasi
. . . Veri ozelligi
':‘aurr?l?fat;? Dlscc;'etellnput \T/?ril Parametre agiklamasi R:Okunabilir
adresleri P W:Yazilabilir
DO (0000)h Bit C/A2 Kontrol ¢ikigi durumu (0 = OFF ,1 = ON) R
D1 (0001)h Bit A1 ¢ikigi durumu (0=OFF ,1=0N) R
D2 (0002)h Bit SSR ¢ikigt durumu (0 = OFF ,1 = ON) R
D3 (0003)h Bit D1 dijital girisi durumu (0 = OFF ,1 = ON) R
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ENDA EUPx420 SERISI PID SICAKLIK KONTROL CiHAZI
MODBUS PROTOKOLU ADRES HARITASI

2.1 Profil Holding Registerleri i¢in bellek haritasi

Holding Register . Veri ézelligi Fabrika
F;‘:erg;? adresleri ¥ﬁ;: Parametre agiklamasi R:Okunabilir Parar(l;etre Avarlari
Desimal (Hex) W:Yazilabilir adi
PHO |0100d (0064h)| Word | Profil time base set degeri.(0 = 0000s,1 = 00m59s, 2 = 0000m, 3 = 99m59s) RW tbAS.
PH1 [0101d (0065h)| Word | Maksimum adim sayisi (0 ile 16 arasinda ayarlanabilir 0 ise timer/termostat modu) RIW Snun,
Adim artirmak igin, hedef sicaklik farki. (0 ile H3 parametresi arasinda ayarlanabilir. Profil
PH2 | 0102d (0066h) Word kontrolu yapilirken hedef sicakliga ulasilmadan adim zamani biterse,hedef sicaklikla dlglilen RIW 5E.F 0
sicaklik arasindaki fark bu parametre degerinden kiguk yada esit olana kadar beklenip daha
sonra bir sonraki adima gegilir.Eger PH1 = 0 ise PH3 ile dlgllen deger arasindaki fark bu
parametreden kiiglik yada esit ise timer calistirilir.Cizim-3 e bakiniz )
Display segim parametresi :1 ile 10 arasinda deg@erler alabilir. 1 segildiginde sadece proses deggri
PH38(0138d (008Ah)| Word gbsterilir. 2 ve yukari degerler segildiginde 2 veya daha fazla segmentii profil programlanmis ise,  RIW dSEL. 0
segment numarasi ve proses degeri donusimll olarak gdsterilir. Girilen sayr segment
numarasinin kag saniyede bir gésterilecegini belirtir. Ornegin 4 girildi ise 4 saniyede 1 saniye
segment numarasi gosterilir.
PH3 [0103d (0067h)| Word | 1.Adim hedef sicaklik set degeri (H2 ile H3 parametresi arasinda ayarlanabilir) RIW LED ! 200
PH1 = 0 ise Timer/Termostat modu igin sicaklik set degeri CYEE
PH4 |0104d (0068h)| Word | 1.Adim zaman degeri ( 0 ile 9999 saniye veya dakika arasinda ayarlanabilir(PHO parametresine gére degisir) | R/W t.0! 60
PH1 = 0 ise Timer/Termostat modu icin zaman set degeri ERE
PH5 |0105d (0069h)| Word | 2.Adim hedef sicaklik set degeri (H2 ile H3 parametresi arasinda ayarlanabilir) RIW LEDZ | 200
PH®6 |[0106d (006Ah)| Word | 2.Adim zaman degeri ( 0 ile 9999 saniye veya dakika arasinda ayarlanabilir(PHO parametresine gére degisir)) RIW 02 60
PH7 |0107d (006Bh)| Word | 3.Adim hedef sicaklik set degeri (H2 ile H3 parametresi arasinda ayarlanabilir) RIW LEDT 200
PHS8 |0108d (006Ch)| Word | 3.Adim zaman degeri ( 0 ile 9999 saniye veya dakika arasinda ayarlanabilir(PHO parametresine gore degisir)) RIW .0 60
PH9 [0109d (006Dh)| Word | 4.Adim hedef sicaklik set degeri (H2 ile H3 parametresi arasinda ayarlanabilir) RIW EEOY | 200
PH10/0110d (006Eh)| Word | 4.Adim zaman degeri ( 0 ile 9999 saniye veya dakika arasinda ayarlanabilir(PHO parametresine gére degisir)) RIW L0 60
PH11|0111d (006Fh) | Word | 5.Adim hedef sicaklik set degeri (H2 ile H3 parametresi arasinda ayarlanabilir) RW LEDS 200
PH12|0112d (0070h) | Word | 5.Adim zaman degeri ( 0 ile 9999 saniye veya dakika arasinda ayarlanabilir(PHO parametresine gére degisir)) RIW .05 60
5 | PH13|0113d (0071h)| Word | 6.Adim hedef sicaklik set degeri (H2 ile H3 parametresi arasinda ayarianabilir) RIW EEOS | 200
g PH14|0114d (0072h) | Word | 6.Adim zaman degeri ( 0 ile 9999 saniye veya dakika arasinda ayarlanabilir(PHO parametresine gdre degisir)) RIW L0 60
[}
£ | PH15|0115d (0073h) | Word | 7.Adim hedef sicaklik set degeri (H2 ile H3 parametresi arasinda ayarlanabilir) RIW EEDT | 200
©
a PH16/0116d (0074h) | Word | 7.Adim zaman degeri ( 0 ile 9999 saniye veya dakika arasinda ayarlanabilir(PHO parametresine gére degisir)) RIW t.07 60
o
S PH17|0117d (0075h) | Word | 8.Adim hedef sicaklik set degeri (H2 ile H3 parametresi arasinda ayarlanabilir) RIW EEDEB | 200
-E PH18(0118d (0076h) | Word | 8 Adim zaman degeri ( 0 ile 9999 saniye veya dakika arasinda ayarlanabili(PH0 parametresine gore degisir) | RIW .08 60
g PH19/(0119d (0077h) | Word | 9.Adim hedef sicaklik set degeri (H2 ile H3 parametresi arasinda ayarlanabilir) RIW LED 200
£ | PH20/0120d (0078h)| Word |9.Adim zaman degeri ( 0 ile 9999 saniye veya dakika arasinda ayarlanabilir(PHO parametresine gore degisir)) RIW .0 60
2 PH21|0121d (0079h)| Word | 10.Adim hedef sicaklik set degeri (H2 ile H3 parametresi arasinda ayarlanabilir) RW LEID 200
PH22|0122d (007Ah)| Word | 10.Adim zaman degeri ( 0 ile 9999 saniye veya dakika arasinda ayarlanabilir(PHO parametresine gére degisir))| ~ RIW E 10 60
PH23|0123d (007Bh)| Word | 11.Adim hedef sicaklik set degeri (H2 ile H3 parametresi arasinda ayarlanabilir) RIW LE ! 200
PH24|0124d (007Ch)| Word | 11.Adim zaman degeri ( 0 ile 9999 saniye veya dakika arasinda ayarlanabili(PHO parametresine gére degisir)){ ~ R/W Eall 60
PH25|0125d (007Dh)| Word | 12.Adim hedef sicaklik set degeri (H2 ile H3 parametresi arasinda ayarlanabilir) RIW tE 12| 200
PH26|0126d (007Eh)| Word |12.Adim zaman degeri ( 0 ile 9999 saniye veya dakika arasinda ayarlanabilir(PHO parametresine gére degisir)] ~ RIW L. 60
PH27|0127d (007Fh)| Word |13.Adim hedef sicaklik set degeri (H2 ile H3 parametresi arasinda ayarlanabilir) RIW tE 13 200
PH28|0128d (0080h)| Word |13.Adim zaman degeri ( 0 ile 9999 saniye veya dakika arasinda ayarlanabilir(PHO parametresine gére degisir)  RIW t 13 60
PH29(0129d (0081h)| Word | 14.Adim hedef sicaklik set degeri (H2 ile H3 parametresi arasinda ayarlanabilir) RIW EE Y| 200
PH30|0130d (0082h)| Word | 14.Adim zaman degeri ( 0 ile 9999 saniye veya dakika arasinda ayarlanabilir(PHO parametresine gére degisir)) ~ RIW L.y 60
PH31|0131d (0083h)| Word |15.Adim hedef sicaklik set degeri (H2 ile H3 parametresi arasinda ayarlanabilir) RW LE IS 200
PH32/(0132d (0084h)| Word |15.Adim zaman degeri ( 0 ile 9999 saniye veya dakika arasinda ayarlanabilir(PHO parametresine gére degisir))| ~ R/W L. 15 60
PH33|0133d (0085h)| Word |16.Adim hedef sicaklik set degeri (H2 ile H3 parametresi arasinda ayarlanabilir) RIW LE 6 200
PH34/|0134d (0086h)| Word |16.Adim zaman degeri ( 0 ile 9999 saniye veya dakika arasinda ayarlanabilir(PHO parametresine gére degisir))|  RIW L. 15 60
PH35(0135d (0087h)| Word | Adimlardaki A1 gikisi kontrol bitleri RIW —— 0
B15 B14 B13 B12 B11 B10 B9 B8 B7 B6 B5 B4 B3 B2 B1 B0
[Seg8]seqrlseg6]segs]segfseac]Seaz]Seq [seste[seatofseq isesiafseg 2fseqt fseqtofseqs]
Set edilen adim bitleri ile ilgili adima gelindiginde , A1 gikisi aktif olur.
PH36/|0136d (0088h)| Word | Adimlardaki A2 cikisi kontrol bitleri (PH35 parametresi gibi ayarlanir) RIW m—— 0
PH37/0137d (0089h)| Word | Adim kontrol parametresi (PC32-PC38 adim kontrol coillerinin holding registeri) RW m—— 0
B15 B14 B13 B12 B11 B10 B9 B8 B7 B6 B5 B4 B3 B2 B1 B0
| — Ipcaslpcafipcaefpcagfpeadfpeasrea] — §f — f — | - [ = 1-1-] -1
Bit anlamlari icin 2.2 bélimindeki coil agiklamalarina bakiniz
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2.2 Adim kontrol coilleri igin bellek haritasi

Parametre| ~ : .| Veri . . Veri 6zelligi | tre | Fabrika
;| Coil adresleri| ... Parametre agiklamasi R:Okunabilir| ©arametre ;
Numarasi Tipi W-Yazilabilir adi Ayarlari
0100d (0064h) . Profil adimlarindaki A1 alarm c¢ikisi programlama coilleri,
PCO-PC15{01154 (0073h)| Bt | PCO = 1 ise 1.Adimda A1 Gikisi=ON..... PC15 = 1 ise 16.Adimda A1 cikisi = ON RW 0
| 0116d (0074h) ; Profil adimlarindaki C/A2 alarm cikisi programlama coilleri,
PC16 PC31 0131d (0083h) Bit PC16 = 1 ise 1.Adimda C/A2 ¢ikisi=ON..... PC31 = 1 ise 16.Adimda C/A2 gikisi = ON RW 0
f Set degerine gore kontrol veya Profil kontrol se¢im (PC32 = 0 ise Termostat modu, r
PC32|0132d (0084n)| Bit PC32 = 1 ise profil kontrol modu. RW Plon 0
: PC33 = 0 ise profil modunda profil durdurulur ve ilk adima dénulir
PC33|0133d (0085h)| Bit | b33 2 1 ise profil modunda profil start edilr RW 0
; PC34 = 0 ise profil start edilmis ise galismasini strdurir.
PC340134d (0086h)| Bit | 534~ 7 ice profil calismasi bulundugu noktada bekletiir (Hold modu). RW 0
. PC35 = 0 ise profil bittiginde kontrol islemi bitirilir (Kontrol gikislari Off olur). rr
PC35/0135d (0087h)| Bit PC35 = 1 ise profil bittiginde son set degerine gore kontrol islemine devam edilir. RIW LLon. 0
. PC36 = 0 ise enerji kesilmesinde profil durdurulur ve 1. adima déndurdlir.
PC36/|0136d (0088h)| Bit | pd3g =1 ise enerji kesilip yeniden geldiginde, sicaklik bulunulan adimin set degerleri RW Pont. 0
icinde ise profil kaldigi yerden devam eder degilse 1.adima donuliir ve profil durdurulur.
. PC37 = 0 ise A1 c¢ikisi, H22 parametresine gore kontrol edilir. '
PC37|0137d (0089h)| Bit | pE37 =1 ve PC32 = 1 ise Al cikisi. PH35 parametresine gére her adimda kontrol edilir. RIW A ifc 0
. PC38 = 0 ise A2 gikisi, H27 parametresine gore kontrol edilir.
PC38|0138d (008AN)| Bit | pE3g = 1 ye PC32= 1'ise GIAZ cikisi. PH36 parametresine gore her adimda kontrol edilir.| <V Acfc. | o
2.3 Adim kontrol Input Registerler igin bellek haritasi
. i Input Register Veri Veri ézelli.Qi
\ramere |, adresleri T Parametre agiklamasi R:Okunabilir
umaras | Desimal (Hex)| ''P W:Yazilabilir
PI0 |0100d (0064h)|Word | Aktif olan adimin numarasi R
PI1 |0101d (0065h)| Word | Aktif olan adimin kalan zaman gostergesi R
P12 |0102d (0066h)|Word | Aktif olan adimin hedef sicaklik degeri R
2.4 Adim kontrolii durum gosterge bitleri icin bellek haritasi
. . . Veri ozelligi
Parametre| Discrete input| Veri P i i ili
; b arametre agiklamasi R:Okunabilir
Numarasi|  adresleri | Tipi W:Yazilabilir
PDOQ | 0100d (0064h) Bit | PDO = 1 ise profil sabit sicaklik adiminda. R
PD1 | 0101d (0065h), Bit | PD1 =1 ise profil isitma adiminda. R
PD2 | 0102d (0066h) Bit | PD2 =1 ise profil sogutma adiminda. R
PD3| 0103d (0067h) Bit | PD3 =1 ise profil sonlandi. R
PD4 | 0104d (0068h) Bit | PD4 =1 ise adim zamanlayicisi O oldu. R
PD5 | 0105d (0069h) Bit | PD5 =1 ise adim zamanlayicisi galisiyor. R
3.1 Software Revizyon Input Registerleri icin bellek haritasi
Software |61472d (FO20h)[ 14 Yazilim adi ve giincelleme tarihi ASCII formatinda ve 14 word olarak okunur R

revizyon Word

Ornek: EU4420-01 03 Feb 2016.
Hafiza Formati:
Word Word Word Word Word Word Word Word Word Word Word Word Word Word
1 2 3 4 5 6 7 8 9 10 11 12 13 14

(UElajafol2]of-] 1] [ | [ | | [3[o]F] [ble] [2]1]0]. [6]

NOT:
Diizgiin goriiniim igin her wordun byte siralari yer degistirilerek ASCIl TEXT olarak display edilmelidir
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4. MODBUS HATA MESAJLARI

Modbus protokoliinde iletisim hatalari ve isletim hatalari olmak lzere iki gesit hata bulunmaktadir. lletisim hatalari
gonderilen verinin transmisyon hatti Uzerinde bozulmasindan kaynaklanmaktadir. lletisim hatalarinin dnlenmesi igin
Parite ve CRC kontroli kullanilmaktadir. Alici taraf gelen verinin parite(eger varsa) ve CRC sini kontrol eder. Eger parite
yada CRC yanlis gelmisse mesaj hi¢ gelmemis sayilir. Eger gelen verinin formati dogru olmasina ragmen istenen
fonksiyon herhangi bir nedenle gercgeklestirilemiyor ise isletim hatasi olusmaktadir. Yonetilen (Slave) bu sekilde hatanin
geldigini tespit eder ise hata mesaiji gonderir. Bu sekilde hatanin gonderildiginin anlasilmasi igin, yonetilen (Slave),
Fonksiyon kodunun en agirlikli bitini '1' yaparak mesaiji geri génderir. Veri bolimiinde ise hata kodunu génderir. Bu
sekilde yoneten (Master) hangi tip hatanin geldigini anlamis olur. ENDA cihazlarinda kullanilan hata kodlari ve

aciklamalari asagida verilmistir.

Modbus Hata Kodlari

Hata Kodu Isim Aciklama
: R Slave in desteklemedigi bir fonksiyon kodu gonderildigi zaman o fonksiyon
{01 } GegerSIZ FonkSIyon kodunun desteklenme%igini belirtr)1,1ek icin bg hata kodgu gonderilir. Y

. . . Slave in adres haritasi disindaki bir bolgedeki veriye erigilmek istendigi zaman o
{02} Gecersiz Veri Adresi bdlgede gegerli veri bulunmadigini belirtmek igin bu hata kodu génderilir.

Belirtilen adrese gonderilen bilgi Modbus protokolii tarafindan belirlenen sinirlarin

{03} GegerSiZ Veri Degeri disinda ise bu hata kodu génderilir.

Mesaj Ornegi :

Komut Mesajinin Yapisi (Byte Formatinda) Cevap Mesajinin Yapisi (Byte Formatinda)
Cihaz Adres (0A)h Cihaz Adres (0A)h
Fonksiyon Kodu (01)h Fonksiyon Kodu (81)h
Okunacak Coillerin MSB (04)h Hata Kodu (02)h
Baslangi¢ Adresi
LSB (A1)h LSB (BO)h
MSB 00h CRC DATA
Okunacak Coil Sayisi(N) (00) MsB (53)h
LSB (01)h
LSB (AC)h
CRC DATA
MSB (63)h

Komut mesajinda goruldiagu gibi (4A1)h = 1185 nolu Coilin bilgisiistenmis ancak 1185 adresli herhangi bir coil olmadigi
icin (02) nolu hata kodu (Gegersiz Veri Adresi)gonderilmistir.

* MODBUS BAGLANTI SEMASI

N inccaococoecaes
grll_ll ] master cinaz l [ stave cihaz -1 l ['siaveciaz-2  oisimum 127 adet 120 Ohm
] Maksimum 127 adet Slave Cihaz
B A B A 5 A Slave Cihaz kontrol edilebili. & A ™"457
ﬁ Haberlegsme hattinin baslangi¢ ve
bitimi 120 Ohm direng ile
sonlandiriimalidr. * Modbus fonksiyonu olan cihazlarda uygulanir.
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